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Reduktor / Reducer Multiplikator / Multiplier
Przetozenie Obroty wejsciowe Moc wejsciowa Moment wyjsciowy Moc wejsciowa Moment wyjsciowy
Gear ratio Input R.PM Input Power Output torque Input Power Output torque
o Eingangsumdrehungen Eingangsleistung Ausgangsleistung Eingangsleistung Ausgangsleistung
I'Igt:g;‘rgzzt;{ﬂ-lgo . BxoOHble o6opomel BxoOHas MouwjHocmb BbixoOHOU MoMeHm BxoOHas mouwjHocmb BbixoOHOU MoMeHm
OmHOLEHLE n1 (1/min) (kW) @ (Nm) @3 kw) @3 (Nm) @
1:1 540 30 531 30 531
1,35:1 540 26 621 36 472
1,50:1 540 24 637 34 401
1,73:1 540 21 643 32 327
1,92:1 540 18 611 30 276
2,46:1 540 12 522 25 180
2,55:1 540 11 496 24 167
2,92:1 540 9 465 21 127
Waga / Weight / Gewicht/Bec 22 kg
NI”= GB
mm PL ==

Przektadnia katowa charakteryzujaca sie prosta i zwarta budowa mogaca
stuzy¢ do przeniesienia napedu np. wiekszych kosiarek rotacyjnych, badz
innych maszyn lub elementéw maszyn o zapotrzebowaniu na moc wg powyz-
szej tabeli.
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Das Winkelgetriebe kennzeichnet einen einfachen und kompakten Bau,
wodurch es Anwendung bei der Antriebslibertragung in z.B. groBeren
Rotationsmaschinen oder in anderen Maschinen, oder Maschinenelementen
findet, in denen die geforderten Kréfte mit den Werten in der obigen Tabelle
Ubereinstimmen.

Angular gear characterized by simple and compact design for power
transmission applicable for example for bigger rotary mowers or other
machines or machines elements with power demand in accordance to above
chart.
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YrnoBas nepefaya, KOTopas XapaKTepusyeTcss MPOCTOA W CMOLHON
KOHCTPYKLMEN; MOXET CNyXUTb AJIS MepeHoca MpUBOAA Hamp. 6omblumx
POTOPHbIX KOCWIOK WNIM APYrUX MallvH, WM 37eMEeHTOB MalWH  C
NOTPEBHOCTLIO B MOLHOCTY COMAcHO BbilleyKa3aHHOM TabnuLbl.



