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T Reduktor /Reducer / Multiplikator / Multiplier
PrzefOZ'eI‘!ie Qbreyerciowe Untersetzungsgetriebe/ Pedykmop /Multiplikator / Mynemunaukamop
“Gear ratio : lopdufi Moc wejsciowa Moment wyjsciowy Moc wejsciowa Moment wyjsciowy
Ubersetzung Eingangsumdrehungen Input Power Output torque Input Power Output torque
MepedamoyHoe BxodHble 060pomebl Eingangsleistung Ausgangsleistung Eingangsleistung Ausgangsleistung
omHouweHue BxoOHas MowHocms BbixoOHoU MomeHm Bxo0Has mowHocme BbixoOHoU MomeHmM
n1 (1/min) (kW) D (Nm) @03 kW) @03 Nm) (D
1:1 540 21 371 21 371
1,35:1 540 18 430 22 288
1,50:1 540 16,5 438 23 271
1,73:1 540 13,5 413 21 215
1,92:1 540 11,5 390 19 175
2,46:1 540 7,5 326 14 101
2, 55:1 540 6 271 13 90
2,92:1 540 5 258 12 73
Waga / Weight / Gewicht /Bec 16,5 kg
N L7
i PL AN

Przektadnia katowa charakteryzujaca sie prosta i zwartag budowa mogaca
stuzy¢ do przeniesienia napedu np. mniejszych kosiarek rotacyjnych, badz
innych maszyn lub elementéw maszyn gdzie przenoszona moc nie przekracza
wartosci z powyzszej tabeli.
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Das Winkelgetriebe ist gekennzeichnet durch einen einfachen und kompak-
ten Bau, wodurch es die Anwendung bei der Antriebsibertragung in z.B.
kleinen Rotationsmaschinen oder in anderen Maschinen, oder Maschinenele-
menten findet, in denen die Ubertragenen Kréfte nicht hoher als die Werte in
der obigen Tabelle sind.

Angular gear characterized by simple and compact design for power
transmission applicable for example for smaller rotary mowers or other
machines or machines elements where transmitted power doesn't exceed
values from above chart.
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YrnoBaa nepepfaya, KoTopas XapaKTepu3yeTcA MpPOCTON U  CIUIOLHOW
KOHCTPYKLIMEli; MOXeT CIy>KWUTb ANA MepeHoca npusofa Hanp. HebonbLmx
POTOPHbIX KOCWIOK WM APYIMX MalivH, WM SMeMEHTOB MallvH, rae
nepefaBaemMad MOLYHOCTb He MpeBblllaeT 3HAaYeHW MpUBEAEHHDbIX B
BblLLEeYKa3aHHON TabLe.



